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Temat éwiczenia:

Badanie siinika pradu stalego



1. Regulacja predkosci obrotowe za pomoca zmiany napiecia
w obwodzie twornika

1. Potaczy¢ uktad pomiarowy zgodnie ze schematem (Rys.1).
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Badanie silnika prgdu stafego
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Rys.1. Schemat uktadu pomiarowego

2. Zalgczy¢ zasilanie obwodu wzbudzeniai nastawi¢ podang przez prowadzacego wartos¢ pradu
wzbudzenial,y.

3. Zalgczy¢ zasilanie do obwodu twornikai regulujac napigcie twornika U; w zakresie od 0 do
150V przy |, =150 mA,

UWAGA!: Obroty silnika nie moga by¢ wieksze niz 1200 obr/min.
4. Wyniki pomiarow zapisa¢ w tabeli 1.



Tabela 1. Regulacja predkosci obrotowe] poprzez zmiang wartosci napiecia twornika Uy

Wyniki pomiarowe Wyniki obliczeniowe
T T n M | o | P Pl 7
[mA] | [mA] | [V] |[obr/min]| N-m |rad/s|[W]|[W]]| -
1
10

5. Pomiary wykonywa¢ przy statym pradzie wzbudzenial,, = const.
6. Obliczy¢ moment obrotowy nawale silnika M wykorzystujac zaleznosc:

M =cx, x [N, gdze: ¢=131 MY | —018 A
i g Al
7. Obliczy¢ sprawnosé silnika na podstawie zal eznosci
n=Pe
R

gdzie:
R =U, A, [W]| - moc elektryczna pobierana przez silnik,
P,=Mw [W] - moc mechaniczna nawale silnika,

pxn érady s
v =—— x— - predkos¢ katowa.
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8. Napodstawie wynikéw pomiarowych i obliczen wykresli¢ charakterystyki mechaniczne
sinikan=f (Uy), n = f(M), oraz n = f(M).
9. Przedstawi¢ wnioski i spostrzezenia.

UWAGA! Przy wylaczeniu silnika nalezy najpierw przerwaé obwod zasilania twor nika,

a nastepnie obwdd wzbudzenia. W przeciwnym przypadku przerwa w obwodzie wzbudzenia

grozi rozbieganiem silnika.




2. Regulacja predkosci obrotowe za pomoca pradu wzbudzenia

1) Pomiary wykonywane s3 w tym samym uktadzie pomiarowym.

2) Zalaczy¢ zasilanie obwodu wzbudzeniai nastawi¢ podang przez prowadzacego wartosé¢ pradu
wzbudzenial,.

3) Zalaczy¢ zasilanie obwodu twornikai nastawi¢ podana przez prowadzacego wartos¢ napiecia
twornikaU; =150 V.

4) Regulowa¢ prad wzbudzeniaw zakresie od 100 do 200 mA,
UWAGA!: Obroty silnika nie moga byé wieksze niz 1200 obr/min.
5) Wyniki zapisa¢ w tabeli 2 i przedstawi¢ nawykresie.

Tabela 2. Regulacja predkosci obrotowej poprzez zmiang wartosci pradu wzbudzenia l,,

Wyniki pomiarowe Wyniki obliczeniowe

Lp.
L l¢ U n M ) P | Pi| 7
[mA] [ [mA] | [V] |[obr/min]] N'-m |rad/s|[W]|[W]]| -

1

10

6) Obliczy¢ moment obrotowy nawale silnika M wykorzystujac zaleznosé (1).
7) Obliczy¢ sprawnosé silnika na podstawie zaleznosci (2).

8) Na podstawie wynikow pomiarowych i obliczen wykresli¢ charakterystyki mechaniczne silnika
n="f (lw) przy U; = const., # = f(M), oraz n = f(M).

9) Przedstawi¢ wnioski i spostrzezenia.



