Zespot B-D Elektrotechniki

L aboratorium
Silnikow 1 uktadow przenie-
sienia napedow

Temat ¢wiczenia:

Badanie czujnikow w ukladzie
zaplonowym systemu Motronic

Opracowanie: dr inz. S. DUER



3.9. Wykonanie ¢wiczenia
2. Instrukcja do éwiczenia labor ator yjnego

2.1. Zapoznanie si¢ z budowg stanowiska laboratoryjnego oraz warunkami jego uru-
chamianiai ustawiania parametréw pracy

a) zapoznat si¢ z instrukcja budowy i uzytkowania stanowiska laboratoryjnego MO-
TRONIC oraz warunkami jego uruchamiania i ustawiania parametrow pracy

2.2. Zidentyfikowanie na stanowisku laboratoryjnym MOTRONIC zasadniczych ele-
mentow tego systemu

a) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic
zidentyfikowac¢ elementy w uktadzie zasilania paliwai je poréwna¢ z elementami
wystepujacymi na (Rys. 2.1),

b) wykorzystujac schemat przedstawiony na (Rys. 1.1) narysowat schemat uktadu zasi-
lania paliwem w systemie Motronic.
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Rys. 2.1. Schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu MOTRONIC

2.6.2. Schemat stanowiska laboratoryjnego Motronic
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B.9. Wykonanie ¢wiczenia

Rys. 2.6. Schemat ideowy stanowiska ,, System zintegrowany typu MOTRONIC ML 4.1.

Schemat ideowy potaczen elektrycznych stanowiska przedstawiono na (Rys. 2.6.). Ozna-
czenia podzespotow na schemacie ideowym sa nastgpujace:
1. Ziacze diagnostyczne - liniatransmigji danych Ki L.
2. Przefacznik potozenia przepustnicy.
3. Przeptywomierz powietrza typu mechanicznego - potencjometryczny, wraz z czujnikiem
temperatury zasysanego powietrza.
Sonda Lambda (w stanowisku zastapit ja symulator sygnatdéw sondy Lambda) .
Silnik elektryczny pompy paliwa
Zestaw rezystorow i przetacznik obrotowy zmian liczby oktanowej paliwa.
Potencjometr symulacji temperatury silnika.
Czujnik potozenia watu korbowego silnika (wienca z¢batego).
Zawor regeneracji filtra z weglem aktywnym.
10 Kontrolka sprawnosci i samodiagnozy systemu MOTRONIC.
11. Wiacznik stacyjki.
12. Cewka zaptonowa WN.
13. Mechanizm biegu jatowego.
14. Zespdt wtryskiwaczy paliwa.
15. Przekaznik pompy paliwa.
16. Sterownik mikroprocesorowy systemu MOTRONIC.
17. Wiacznik bezpiecznik automatyczny 16A.
oraz
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W1 - przetagcznik symulacji awarii w obwodzie rezystora oktanowego.

W2 - przetacznik symulacji awarii w obwodzie czujnika temperatury silnika
W3- przetacznik symulacji awarii czujnikatemperatury zasysanego powietrza.
W4 - przetacznik symulacji awarii potencjometru poziomu CO.

W5 - przetacznik symulacji awarii potencjometru ilosci zasysanego powietrza
W6 - przetacznik symulacji awarii zaworu regeneracji filtra z weglem aktywnym.
W7 - przetacznik symulacji awarii czujnika potozenia watu korbowego silnika

W8 - przetacznik kasowania pamigci kodow usterek.

W9 - przetacznik symulacji awarii w obwodzie mechanizmu biegu jatowego.
W10 - przetacznik symulacji awarii w obwodzie sondy lambda

L1 - kontrolka dziatania zaworu regeneracji filtra z weglem aktywnym.

L4 - kontrolka impulsu wtrysku.

LED1 - kontrolka napigciaw obwodzie zasilania— czerwona.

LED2 - kontrolka napigciaw obwodzie ,, 15" — z6lta.

LED3 - kontrolka napigciaw obwodzie ,,50" — zielona

L5 - kontrolka zasilania mechanizmu biegu jatowego.

N - obrotomierz stanowiska.

2.3. Sprawdzenie stanu technicznego systemu Motronic przy uzyciu oscyloskopu
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2.3.1. Sprawdzenie stanu technicznego wtryskiwaczy w ukladzie paliwowym

a) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic
zidentyfikowac¢ wtryskiwacz paliwa Rys. 3.1,

b) narysowa¢ schemat uktadu pomiarowego w ukiadzie wtryskowym ze wtryskiwa-
czem,

C) zgodnie z instrukcja uzytkowania stanowiska laboratoryjnego przygotowa¢ MO-
TRONIC do pracy (wykonuje tylko prowadzgcy éwiczenie),

1. Przygotowanie oscyloskopu UTD2082C do pracy:

d) Podiaczy¢ przewody oscyloskopu do stanowiska badawczego (masai sygnatowy),

€) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, AUTO”,

f) Naekranie uzyskuje si¢ zobrazowanie mierzonego sygnatu, ustali¢ podstawowe pa-
rametry mierzonego sygnatu (amplitudai czas trwania),

g) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, RUN STOP”, ten rodzaj pracy zapisuje mierzo-
ny sygnat w pamieci oscyloskopu.

h) Ustali¢ parametry mierzonego sygnatu (amplitudai czas trwania) do pomiaréw (wi-
doczny jeden okres zmiany sygnatu oraz wiasciwa amplituda),

2. Pomiar parametrow sygnatu na oscyloskopie UTD2082C:

i) Woybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, CURSOR”,

])  Wykorzystujac pokrgtto ,,Position” (pion) przesuna¢ sygnat na ekranie do linii po-
ziomu dolnego (linia wykropkowana na ekranie u dotu),

k) Wykorzystujac pokretto ,,Cursor” przesunac , lini¢ kursora’ nalini¢ poziomu dolne-
go (liniawykropkowana na ekranie u dotu) na ekranie odczytamy: AV = 0,00[V],

[) Pomiaru amplitudy sygnatu dokonujemy pokrettem ,, Cursor” przesuwajac ,, lini¢
kursora’ na ekranie po amplitudzie sygnatu, na ekranie odczytamy: AV = ...... [V],

Podobnie dokona si¢ pomiaru parametr 6w czasowych mier zonego sygnalu:

m) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,,F1”,

n) Wykorzystujac pokretto , Position” (poziom) przesuna¢ sygnat na ekranie do prawe
linii poziomu (linia wykropkowana na ekranie prawa strona),

0) Wykorzystujac pokretto ,,Cursor” przesunaé ,lini¢ kursora’” nalini¢ poziomu pra-
wego (liniawykropkowana na ekranie prawa strona) na ekranie odczytamy: AT =
0,00[mg],

p) Pomiaru parametrow czasowych sygnatu dokonujemy pokrettem ,, Cursor” przesu-
wajac ,lini¢ kursora’” na ekranie po mierzonym sygnale, kazdemu ustawieniu linii
kursora na sygnale odpowiada okreslony czas trwania i odczytamy wowczas. AT =

3. Zapisanie parametrdw sygnatu (ekranu oscyloskopu UTD2082C) do pamieci przeno-
Ik
g) Podiaczy¢ pamigé przenosna do gniazda oscyloskopu UTD2082C,
r) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, STORAGE”,
s) Naekranie oscyloskopu UTD2082C pojawi si¢ pasek menu: Type, Wale, Source
CH1, Dest 4, Save ¥,
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t) Zapisu sygnatu do pamieci dokonuje sie w nastepujacy sposob, nacisnac (F5) na-
stepnie (F1 2 razy) ponownie nacisna¢ (F5) oraz (F1 2 razy),
u) Po uzyskaniu na pasku menu napisu ,,Bit Map” dokona¢ zapisu ,Save — F4”,
v) Naekranie oscyloskopu pojawiasi¢ napis ,saving”.

5.9. Wykonanie ¢wiczenia

5.9.1. Badanie czujnika potozeniai predkosci obrotowe watu kor bowego

Badajac czujnik indukcyjny nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
w) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic (rys.
1.25i 1.26) zidentyfikowa¢ czujnik potozenia watu korbowego (rys. 5.30),
X) narysowaé schemat uktadu pomiarowego w uktadzie zaptonowym
Z czujnikiem indukcyjnym potozenia watu korbowego.
y) przygotowaé oscyloskop UTD 2082C do pracy wg. czynnosci zaprezentowanych w pkt.
2.4.2.
Z) zgodnie z instrukcja przygotowaé stanowisko laboratoryjne MOTRONIC do pracy (te czyn-
nos¢ wykonuje tylko prowadzgcy éwiczenie) (rys. 1.15),
ad) odczyta¢ mierzone parametry sygnatow dla wybranych predkosci obrotowych silnika wyni-
ki wpisac¢ do tabdli. 5.2 (rys. 5.31).
bb) s) dia podanych przez prowadzacego napigciaU, = ........... dla dwéch wybranych przebie-
géw wyznaczy¢ (narysowaé sygnaty sterujace uktadem zaptonowym (t, = ..ms) wyniki
wpisa¢ do tabdi 5.2,
cc) t) wykresli¢ charakterystyki K, E, t, = f(n),
dd) w) w sprawozdaniu zamiesci¢ wydruki przebiegdw oraz przedstawié wnioski.
+©
30

18 23 25

: —K

©
A1 o\

Rys. 5.30. Schemat pomiarowy sygnatu z indukcyjnego czujnika potozenia watu korbowego
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Rys. 5.31. Przebieg napiecia wyjsciowego z indukcyjnego czujnika potozenia watu korbowego

Tabela 5.2. Parametry sygnatu z czujnika indukcyjnego

Lp. | Predkos¢ Parametry przebiegu z czujnika indukcyjnego
obrotowa +E -E T U, t, K
[obr/min] [V] [V] [mg] [V] [mg] -

1 nmm =500000

10 | Nmx =-.-.

gdzie: K —wspdtczynnik wypetnienia impulsow.
5.9.2. Badanie czujnika potozenia przepustnicy

5.9.2.1. Wyznaczenie "mapy roboczej wtrysku" — charakterystyki czasu wtryskiwanego paliwa w
funkcji zmian potozenia przepustnicy t,, = f(ns ay):

a) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic oraz
diagnoskop zestawi¢ stanowisko pomiarowe,

b) przy wytaczonym zasilaniu stanowiska laboratoryjnego podtaczy¢ interfejs diagnoskopu do
linii ,K”, ,L" ,masa’ ,+" stanowiska oraz interfejs poditaczy¢ do komputera oprogramowa-
nego programem ,, Opelscaner 1.65",

¢) zgodnie z instrukcja uzytkowania diagnoskopu przygotowaé urzadzenie do pracy,

d) uruchomi¢ program komputerowy Opelscaner,

€) w przypadku wybraniatrybu pracy diagnoskopu Opelscaner ,, Graphs’,
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f) ustawi¢ dla czterech kanatéw graficznych rodzaj mierzonych sygnatéw, oddzielnie dla kaz-

dego kanatu.
Badanie nalezy przeprowadzi¢ dla nastepujacych parametréw pracy silnika:
uchyl enie przepustnicy (wielkos¢ zmienna z przedziatu badana)
= (0+45)°,

temperaturasilni kaTs=90°C,

uchylenie przestony spigtrzajacel przeptywomierza oq = 45°,
ns — predkos¢ obrotowa silnika (badana),

wyniki wpisa¢ do tabeli 5.3.

Tabela 5.3. Czas wtryskiwanego paliwa funkcji zmian potozenia  przepustnicy

t = f(ns, 0)
Obroty silnika | o, =0° ap = 15° ap = 30° ap = 45°
[obr/min] tw [M9] tw [M9] tw [M9] tw [m]
Ns min =
Nsmax = ---

5.10. Opracowanie wynikow pomiar 6w i wnioski

1
2.
3

6.

7.

Zamiesci¢ schemat blokowy stanowiska pomiarowego.

Poda¢ wyniki pomiaréw w tabelach.

Wyznaczy¢ charakterystyke kata wyprzedzenia zaptonu w funkcji predkosci obrotowej dla poda-
nej wartosci podcisnienia.

Wyznaczy¢ charakterystyke kata wyprzedzenia zaptonu w funkcji podcisnienia dla okreslong)
predkosci obrotowej lub wyznaczy¢ charakterystyke kata wyprzedzenia zaptonu w funkcji predko-
sci obrotowej dla drugig wartosci podcisnienia w przypadku dwustanowego czujnika podcisnie-
nia

Wykresli¢ charakterystyke kata przewodzenia pradu i pradu maksymalnego w funkcji predkosci
obrotowej | = f(n), Imax = f(N).

Poréwna¢ wyznaczone charakterystyki kata wyprzedzenia zaptonu z charakterystykami wzorco-
wymi dla badanego uktadu zaptonowego.

Poréwna¢ wyznaczone charakterystyki kata wyprzedzenia zaptonu mikrokomputerowych uktadéw
z charakterystykami regulatoréw mechanicznych dla podobnego rodzaju silnika spalinowego.

8. Wykresli¢ "mape robocza" — charakterystyke czasu wtrysku w funkcji zmian kata uchylenia prze-

0.
S.

1
2.
3

pustnicy i predkosci obrotowej watu korbowego t,, = f(ns, a,), dla zadanego kata uchylenia klapy
Spigtrzajacej przeptywomierza aq, uchylenia przepustnicy ap, i temperatury silnika Ts. Wyniki
zamiesci¢ nawspolnym wykresie.

Opracowa¢ wnioski dotyczace badan wybranych urzadzen, w tym analize uzyskanych wynikéw
pomiarow i wykreslonych charakterystyk.

11. Pytania kontrolne

Wymieni¢ podzespoty mikrokomputerowego uktadu zaptonowego.

Oméwi¢ dziatanie mikrokomputerowego uktadu zaptonowego.

Poda¢ podstawowe i dodatkowe sygnaty pomiarowe potrzebne do sterowania uktadem zaptono-
wym.

Opisa¢ budowe i dziatanie czujnika potozeniai predkosci obrotowej watu.

Omowi¢ rodzaje stosowanych czujnikéw pomiarowych i ich wiasciwosci.

Porownac¢ i opisa¢ wiasciwosci mikrokomputerowych uktadow zaptonowych z wiasciwosciami
el ektronicznych uktadoéw zaptonowych z regulatorami mechanicznymi.

Porowna¢ i oméwi¢ dziatanie parametrycznych i adaptacyjnych mikrokomputerowych uktadow
zaptonowych.
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8. Przedstawi¢ budowg komputerowego stanowiska pomiarowego (schemat blokowy).
9. Oméwi¢ zasade dziatania stanowiska pomiarowego (schemat blokowy sterownika).
10. Wymieni¢ podstawowe dane techniczne oraz mozliwosci programowe stanowiska.
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3.9. Wykonanie ¢wiczenia
2. Instrukcja do éwiczenia labor ator yjnego

2.1. Zapoznanie si¢ z budowg stanowiska laboratoryjnego oraz warunkami jego uru-
chamianiai ustawiania parametréw pracy

a) zapoznat si¢ z instrukcja budowy i uzytkowania stanowiska laboratoryjnego MO-
TRONIC oraz warunkami jego uruchamiania i ustawiania parametrow pracy

2.2. Zidentyfikowanie na stanowisku laboratoryjnym MOTRONIC zasadniczych ele-
mentow tego systemu

a) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic
zidentyfikowac¢ elementy w uktadzie zasilania paliwai je poréwna¢ z elementami
wystepujacymi na (Rys. 2.1),

b) wykorzystujac schemat przedstawiony na (Rys. 1.1) narysowat schemat uktadu zasi-
lania paliwem w systemie Motronic.
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Rys. 2.1. Schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu MOTRONIC

2.6.2. Schemat stanowiska laboratoryjnego Motronic
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B.9. Wykonanie ¢wiczenia

Rys. 2.6. Schemat ideowy stanowiska ,, System zintegrowany typu MOTRONIC ML 4.1.

Schemat ideowy potaczen elektrycznych stanowiska przedstawiono na (Rys. 2.6.). Ozna-
czenia podzespotow na schemacie ideowym sa nastgpujace:
1. Ziacze diagnostyczne - liniatransmigji danych Ki L.
2. Przefacznik potozenia przepustnicy.
3. Przeptywomierz powietrza typu mechanicznego - potencjometryczny, wraz z czujnikiem
temperatury zasysanego powietrza.
Sonda Lambda (w stanowisku zastapit ja symulator sygnatdéw sondy Lambda) .
Silnik elektryczny pompy paliwa
Zestaw rezystorow i przetacznik obrotowy zmian liczby oktanowej paliwa.
Potencjometr symulacji temperatury silnika.
Czujnik potozenia watu korbowego silnika (wienca z¢batego).
Zawor regeneracji filtra z weglem aktywnym.
10 Kontrolka sprawnosci i samodiagnozy systemu MOTRONIC.
11. Wiacznik stacyjki.
12. Cewka zaptonowa WN.
13. Mechanizm biegu jatowego.
14. Zespdt wtryskiwaczy paliwa.
15. Przekaznik pompy paliwa.
16. Sterownik mikroprocesorowy systemu MOTRONIC.
17. Wiacznik bezpiecznik automatyczny 16A.
oraz
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W1 - przetagcznik symulacji awarii w obwodzie rezystora oktanowego.

W2 - przetacznik symulacji awarii w obwodzie czujnika temperatury silnika
W3- przetacznik symulacji awarii czujnikatemperatury zasysanego powietrza.
W4 - przetacznik symulacji awarii potencjometru poziomu CO.

W5 - przetacznik symulacji awarii potencjometru ilosci zasysanego powietrza
W6 - przetacznik symulacji awarii zaworu regeneracji filtra z weglem aktywnym.
W7 - przetacznik symulacji awarii czujnika potozenia watu korbowego silnika

W8 - przetacznik kasowania pamigci kodow usterek.

W9 - przetacznik symulacji awarii w obwodzie mechanizmu biegu jatowego.
W10 - przetacznik symulacji awarii w obwodzie sondy lambda

L1 - kontrolka dziatania zaworu regeneracji filtra z weglem aktywnym.

L4 - kontrolka impulsu wtrysku.

LED1 - kontrolka napigciaw obwodzie zasilania— czerwona.

LED2 - kontrolka napigciaw obwodzie ,, 15" — z6lta.

LED3 - kontrolka napigciaw obwodzie ,,50" — zielona

L5 - kontrolka zasilania mechanizmu biegu jatowego.

N - obrotomierz stanowiska.

2.3. Sprawdzenie stanu technicznego systemu Motronic przy uzyciu oscyloskopu
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2.3.1. Sprawdzenie stanu technicznego wtryskiwaczy w ukladzie paliwowym

a) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic
zidentyfikowac¢ wtryskiwacz paliwa Rys. 3.1,

b) narysowa¢ schemat uktadu pomiarowego w ukiadzie wtryskowym ze wtryskiwa-
czem,

C) zgodnie z instrukcja uzytkowania stanowiska laboratoryjnego przygotowa¢ MO-
TRONIC do pracy (wykonuje tylko prowadzgcy éwiczenie),

1. Przygotowanie oscyloskopu UTD2082C do pracy:

d) Podiaczy¢ przewody oscyloskopu do stanowiska badawczego (masai sygnatowy),

€) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, AUTO”,

f) Naekranie uzyskuje si¢ zobrazowanie mierzonego sygnatu, ustali¢ podstawowe pa-
rametry mierzonego sygnatu (amplitudai czas trwania),

g) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, RUN STOP”, ten rodzaj pracy zapisuje mierzo-
ny sygnat w pamieci oscyloskopu.

h) Ustali¢ parametry mierzonego sygnatu (amplitudai czas trwania) do pomiaréw (wi-
doczny jeden okres zmiany sygnatu oraz wiasciwa amplituda),

2. Pomiar parametrow sygnatu na oscyloskopie UTD2082C:

i) Woybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, CURSOR”,

])  Wykorzystujac pokrgtto ,,Position” (pion) przesuna¢ sygnat na ekranie do linii po-
ziomu dolnego (linia wykropkowana na ekranie u dotu),

k) Wykorzystujac pokretto ,,Cursor” przesunac , lini¢ kursora’ nalini¢ poziomu dolne-
go (liniawykropkowana na ekranie u dotu) na ekranie odczytamy: AV = 0,00[V],

[) Pomiaru amplitudy sygnatu dokonujemy pokrettem ,, Cursor” przesuwajac ,, lini¢
kursora’ na ekranie po amplitudzie sygnatu, na ekranie odczytamy: AV = ...... [V],

Podobnie dokona si¢ pomiaru parametr 6w czasowych mier zonego sygnalu:

m) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,,F1”,

n) Wykorzystujac pokretto , Position” (poziom) przesuna¢ sygnat na ekranie do prawe
linii poziomu (linia wykropkowana na ekranie prawa strona),

0) Wykorzystujac pokretto ,,Cursor” przesunaé ,lini¢ kursora’” nalini¢ poziomu pra-
wego (liniawykropkowana na ekranie prawa strona) na ekranie odczytamy: AT =
0,00[mg],

p) Pomiaru parametrow czasowych sygnatu dokonujemy pokrettem ,, Cursor” przesu-
wajac ,lini¢ kursora’” na ekranie po mierzonym sygnale, kazdemu ustawieniu linii
kursora na sygnale odpowiada okreslony czas trwania i odczytamy wowczas. AT =

3. Zapisanie parametrdw sygnatu (ekranu oscyloskopu UTD2082C) do pamieci przeno-
Ik
g) Podiaczy¢ pamigé przenosna do gniazda oscyloskopu UTD2082C,
r) Wybra¢ rodzaj pracy oscyloskopu ,, STORAGE”,
s) Naekranie oscyloskopu UTD2082C pojawi si¢ pasek menu: Type, Wale, Source
CH1, Dest 4, Save ¥,
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t) Zapisu sygnatu do pamieci dokonuje sie w nastepujacy sposob, nacisnac (F5) na-
stepnie (F1 2 razy) ponownie nacisna¢ (F5) oraz (F1 2 razy),
u) Po uzyskaniu na pasku menu napisu ,,Bit Map” dokona¢ zapisu ,Save — F4”,
v) Naekranie oscyloskopu pojawiasi¢ napis ,saving”.

5.9. Wykonanie ¢wiczenia

5.9.1. Badanie czujnika potozeniai predkosci obrotowe watu kor bowego

Badajac czujnik indukcyjny nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
w) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic (rys.
1.25i 1.26) zidentyfikowa¢ czujnik potozenia watu korbowego (rys. 5.30),
X) narysowaé schemat uktadu pomiarowego w uktadzie zaptonowym
Z czujnikiem indukcyjnym potozenia watu korbowego.
y) przygotowaé oscyloskop UTD 2082C do pracy wg. czynnosci zaprezentowanych w pkt.
2.4.2.
Z) zgodnie z instrukcja przygotowaé stanowisko laboratoryjne MOTRONIC do pracy (te czyn-
nos¢ wykonuje tylko prowadzgcy éwiczenie) (rys. 1.15),
ad) odczyta¢ mierzone parametry sygnatow dla wybranych predkosci obrotowych silnika wyni-
ki wpisac¢ do tabdli. 5.2 (rys. 5.31).
bb) s) dia podanych przez prowadzacego napigciaU, = ........... dla dwéch wybranych przebie-
géw wyznaczy¢ (narysowaé sygnaty sterujace uktadem zaptonowym (t, = ..ms) wyniki
wpisa¢ do tabdi 5.2,
cc) t) wykresli¢ charakterystyki K, E, t, = f(n),
dd) w) w sprawozdaniu zamiesci¢ wydruki przebiegdw oraz przedstawié wnioski.
+©
30

18 23 25

: —K

©
A1 o\

Rys. 5.30. Schemat pomiarowy sygnatu z indukcyjnego czujnika potozenia watu korbowego
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Rys. 5.31. Przebieg napiecia wyjsciowego z indukcyjnego czujnika potozenia watu korbowego

Tabela 5.2. Parametry sygnatu z czujnika indukcyjnego

Lp. | Predkos¢ Parametry przebiegu z czujnika indukcyjnego
obrotowa +E -E T U, t, K
[obr/min] [V] [V] [mg] [V] [mg] -

1 nmm =500000

10 | Nmx =-.-.

gdzie: K —wspdtczynnik wypetnienia impulsow.
5.9.2. Badanie czujnika potozenia przepustnicy

5.9.2.1. Wyznaczenie "mapy roboczej wtrysku" — charakterystyki czasu wtryskiwanego paliwa w
funkcji zmian potozenia przepustnicy t,, = f(ns ay):

a) wykorzystujac schemat funkcjonalny zintegrowanego systemu sterujacego Motronic oraz
diagnoskop zestawi¢ stanowisko pomiarowe,

b) przy wytaczonym zasilaniu stanowiska laboratoryjnego podtaczy¢ interfejs diagnoskopu do
linii ,K”, ,L" ,masa’ ,+" stanowiska oraz interfejs poditaczy¢ do komputera oprogramowa-
nego programem ,, Opelscaner 1.65",

¢) zgodnie z instrukcja uzytkowania diagnoskopu przygotowaé urzadzenie do pracy,

d) uruchomi¢ program komputerowy Opelscaner,

€) w przypadku wybraniatrybu pracy diagnoskopu Opelscaner ,, Graphs’,
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f) ustawi¢ dla czterech kanatéw graficznych rodzaj mierzonych sygnatéw, oddzielnie dla kaz-

dego kanatu.
Badanie nalezy przeprowadzi¢ dla nastepujacych parametréw pracy silnika:
uchyl enie przepustnicy (wielkos¢ zmienna z przedziatu badana)
= (0+45)°,

temperaturasilni kaTs=90°C,

uchylenie przestony spigtrzajacel przeptywomierza oq = 45°,
ns — predkos¢ obrotowa silnika (badana),

wyniki wpisa¢ do tabeli 5.3.

Tabela 5.3. Czas wtryskiwanego paliwa funkcji zmian potozenia  przepustnicy

t = f(ns, 0)
Obroty silnika | o, =0° ap = 15° ap = 30° ap = 45°
[obr/min] tw [M9] tw [M9] tw [M9] tw [m]
Ns min =
Nsmax = ---

5.10. Opracowanie wynikow pomiar 6w i wnioski

1
2.
3

6.

7.

Zamiesci¢ schemat blokowy stanowiska pomiarowego.

Poda¢ wyniki pomiaréw w tabelach.

Wyznaczy¢ charakterystyke kata wyprzedzenia zaptonu w funkcji predkosci obrotowej dla poda-
nej wartosci podcisnienia.

Wyznaczy¢ charakterystyke kata wyprzedzenia zaptonu w funkcji podcisnienia dla okreslong)
predkosci obrotowej lub wyznaczy¢ charakterystyke kata wyprzedzenia zaptonu w funkcji predko-
sci obrotowej dla drugig wartosci podcisnienia w przypadku dwustanowego czujnika podcisnie-
nia

Wykresli¢ charakterystyke kata przewodzenia pradu i pradu maksymalnego w funkcji predkosci
obrotowej | = f(n), Imax = f(N).

Poréwna¢ wyznaczone charakterystyki kata wyprzedzenia zaptonu z charakterystykami wzorco-
wymi dla badanego uktadu zaptonowego.

Poréwna¢ wyznaczone charakterystyki kata wyprzedzenia zaptonu mikrokomputerowych uktadéw
z charakterystykami regulatoréw mechanicznych dla podobnego rodzaju silnika spalinowego.

8. Wykresli¢ "mape robocza" — charakterystyke czasu wtrysku w funkcji zmian kata uchylenia prze-

0.
S.

1
2.
3

pustnicy i predkosci obrotowej watu korbowego t,, = f(ns, a,), dla zadanego kata uchylenia klapy
Spigtrzajacej przeptywomierza aq, uchylenia przepustnicy ap, i temperatury silnika Ts. Wyniki
zamiesci¢ nawspolnym wykresie.

Opracowa¢ wnioski dotyczace badan wybranych urzadzen, w tym analize uzyskanych wynikéw
pomiarow i wykreslonych charakterystyk.

11. Pytania kontrolne

Wymieni¢ podzespoty mikrokomputerowego uktadu zaptonowego.

Oméwi¢ dziatanie mikrokomputerowego uktadu zaptonowego.

Poda¢ podstawowe i dodatkowe sygnaty pomiarowe potrzebne do sterowania uktadem zaptono-
wym.

Opisa¢ budowe i dziatanie czujnika potozeniai predkosci obrotowej watu.

Omowi¢ rodzaje stosowanych czujnikéw pomiarowych i ich wiasciwosci.

Porownac¢ i opisa¢ wiasciwosci mikrokomputerowych uktadow zaptonowych z wiasciwosciami
el ektronicznych uktadoéw zaptonowych z regulatorami mechanicznymi.

Porowna¢ i oméwi¢ dziatanie parametrycznych i adaptacyjnych mikrokomputerowych uktadow
zaptonowych.
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8. Przedstawi¢ budowg komputerowego stanowiska pomiarowego (schemat blokowy).
9. Oméwi¢ zasade dziatania stanowiska pomiarowego (schemat blokowy sterownika).
10. Wymieni¢ podstawowe dane techniczne oraz mozliwosci programowe stanowiska.



